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Degisikliklerin Kaydi

Siiriim Numarasi | Degisiklikler

Vv0.0.1 Belgenin olusturulmasi

2023.8.22 0xff islev kodu tanimi kaldirildi.
V0.0.2 1. islev kodu 0x10 eklendi.
2. Ayrintil kayit agiklamalari eklendi.

2023.9.25

1. Harici dijital giris ile ariza rélesinin
Vv0.0.3 aciklamasi eklendi.

2. device_config icin yapilandirma kelimesi
aciklamasi eklendi.

v0.0.4 1. Harici arayliziin aciklamasi eklendi.

Vv0.0.5 2.2023.12.12 Harici GC kontrolii eklenmesine yénelik agiklama.

1. Modbus iletisim Protokolii

Bu protokol, sicak su sirkiilasyon pompa ekipmaninin uzaktan kontroli icin
MODBUS-RTU protokoliinii (“Uzak Terminal Unitesi” modu) temel alir.

1.1 UART Yapilandirmasi

1.1.1 Bir Baslangig Bit'i, 8 Veri Bit'i, Once Diisiik Olan

Durdur
(ytiksek)

Basla Bit0

(diisiik) | (LSB) Bit1 Bit2 Bit3 Bit4 Bit5 Bité Bit7 Eslik

1.1.2Baud Hiziz  115200bps

1.1.3 Eslik Bit'i: Yok, Eslik yoktur (fabrika varsayilani)

1.1.4 Durdur Bit'i: 1bit (varsayilan)

iletisim kurulduktan sonra ana Unitenin girisimiyle yardimci (initenin iletisim
yapilandirmasi degistirilebilir. Ayrintilar icin 1.5 ilgili Kayit Bilgileri ve 1.5.4 Komut
Ornekleri'ne bakin.

1.2 iletisim Protokolii

1.2.1 Ana Unite-yardimci Unite modu kullanilir, yani tim haberlesmeler ana Unite
tarafindan baslatilmali ve yardimci Unite tarafindan yanitlanmalidir. Tek ana Unite-
yardimci Unite modunu sabit yardimci tnite adresi 0x01 ile destekler.

1.2.2Yalnizca ana Unite iletisim baslatmaya yetkilendirilmistir ve yardimci Gnite yalnizca
ana Uniteden gecerli ve eksiksiz bir komut aldiktan sonra yanit verir.
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1.2.3 Ana Unite verileri strekli gondermeli ve bayt'lar arasinda aralik olmamali veya
araliklar <1,5 bayt sureli olmalidir.

1.2.4 Yardimci Uinite, ana Uniteden bir komut aldiktan en az 50 ms sonra yanit vermeye
baslar.

1.2.5 Yardimci Unite verileri slrekli gondermeli ve bayt'lar arasinda aralik olmamal
veya araliklar <1,5 bayt streli olmalidir.

1.2.6 Bir komut ¢ercevesi gonderdikten sonra ana Unite yanit almazsa 200 ms'de bir
tekrar deneyecektir. Uzun bir stire boyunca iletisim normal sekilde strdirilemezse
ana Unitenin buna uygun bir ¢cézim bulmasi dngdéralar.

1.2.7 Yardimci Unite uzun bir stire boyunca gecerli bir komut almazsa yardimcr Gnite
de buna uygun sekilde islenecektir.

1.3 Protokol Cercevesi
Ana Uniteden Yardimci Uniteye:

adres kodu | komut kodu| sayilar CRCL CRCH
(8bit) (8bit) (N*8bit) (8bit) (8bit)

Yardimci Uniteden Ana Uniteye (Yanit):

adres kodu | komut kodu| sayilar CRCL CRCH
(8bit) (8bit) (N*8bit) (8bit) (8bit)

1.3.1 Yardimai Unite Adresi

Heryardimci Gnitenin kendine ait 8 bitlik adresi vardir. Sicak su sirkilasyon pompalari
icin fabrika varsayilan adresi 0x01'dir. Yardimci Unite adresleri ayni agda birden
fazla kez kopyalanamaz. Yardimci Unite, yayin adresi disinda yalnizca kendisi ile
ayni kimlige sahip mesajlari onaylar ve yanitlar. iletisim protokoli bir yayin adresi
tanimlar: OxFF.

Yardimci uinite adresi ‘ Komut

Talimati yalnizca yardimei Unite adresi (1-247) eslestiginde yuritir ve

0x01 ila OxF7 ana lniteye yanit verir.
Kodlama | Komut

0x03 Tutma Kaydini Oku

0x04 Girig Kaydini Oku

0x06 Tek Kayit Yaz

0x10 Birden cok kayit yaz
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1.3.2 Desteklenen Komut Kodlari

1.3.3 Sayilar

Farkli komutlarin veri kelimesi tanimlari farklidir, ayrintilar icin bkz. Bolim 1.4 UART
Komutlari ve Bélim 1.5 Kayit Deger Araliklari.
1.3.4 CRC Kalibrasyonu
2 bayt iceren yedek doéngusel kod CRC16 (MODBUS), ilk olarak dusik bayt, ikinci
olarak yuksek bayt seklinde gonderilir.

1.4 UART Komutlar Aciklamasi

1.4.1 Komut Kodu = 0x03 (Tutma Kaydini Oku)
Ana Uniteden Yardimci Uniteye:

yardimci tnite Birinci Tutma Kaydi Adresi Saglama
adresi kor(lz)l;(toléo)du (2) bayt, ilk olarak Ols<:nla(nz lgayltl)ar Toplami CRC
(1 bayt) yuksek bayt) y yt (2 bayt)
Yardimci Uniteden Ana Uniteye (Yanit):
.. ygrdlmCI n komut kodu Toplam veri bayt Birinci kayit N sayili kayit | CRC kalibrasyonu
Unite adresi (0x03) Sayi (1 bayt) - - (2 bayt)
(1 bayt) X ayl ayt verisi verisi ay
1.4.2 Komut kodu = 0x04 (tutma kaydini oku)
Ana Uniteden Yardimci Uniteye:
yardimci iinite Birinci Tutma Kaydi Adresi Saglama
adresi kor(rE)L)J(tolzc;du (2) bayt, ilk olarak Ols<:n'a(n2 ILaayltI)ar Toplami CRC
(1 bayt) yiksek bayt) y o (2 bayt)
Yardimci Uniteden Ana Uniteye (Yanit):
. ygrdlmCI " komut kodu Toplam veri bayti Birinci kayit N sayili kayit | CRC kalibrasyonu
Unite adresi (0x04) S 1b - - 2b
(1 bayt) X ayi (1 bayt) verisi verisi (2 bayt)
1.4.3 Komut Kodu = 0x06 (Tek Tutma Kaydini Yaz)
Ana Uniteden Yardimci Uniteye:
yardimci tnite Tutma kaydi adresi Kayit degerini yaz Saglama
adresi kor(rE)L:(tolzo)du (2 kelime) bolim, (2 kelime) bolum, ilk Toplami CRC
(1 bayt) ilk olarak yuksek bayt) olarak yiiksek bayt) (2 bayt)
Yardimci Uniteden Ana Uniteye (Yanit):
yardimci Unite Tutma kaydi adresi Kayit degerini yaz Saglama
adresi k°'[%‘:(t0'§;d“ (2 kelime) baldm, (2 kelime) balam, ilk | Toplami CRC
(1 bayt) ilk olarak yliksek bayt) olarak yiiksek bayt) (2 bayt)

1.4.4 istisna Kodu
Hata durumunda yardimci Unite yalnizca bir veri bayti gdnderecektir (istisna kodu)
0x01: Desteklenmeyen komut.

0x02: Tutma kaydi adresi aralik disinda.
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1.5 Kayit Listesi
1.5.1 Giris Kayit Listesi - Yalnizca Oku (Listelenmiyorsa kullanmayin)

Kayitlarin

Kayit Adi Aciklama Deger Araligi  Uluslararasi Adresi
(Onaltilik)

16-Bit,

10 control_version MCE strimu - 0x0600
Imzalanmamis

Birim: devir/
dakika

Gergek zamanli

11 now_speed_i devir/dakika 1200-4200 0x0601

12 igbt_vth igbt sicakligi 0x0602

13 input_frequence Giris frekansi 0x0603 0,1 hzigin 1

14 input_voltage Giris Gerilimi 0x0604

15 flt_input_power Giris glict 0x0605 Birim: W

0x0606 Birim: derece

16 motor_temp Motor sicaklig Sl

0: durus
1: calisiyor
baglama 2: sabit hiz
7 run_status du?umu 0-4 0x0607 (minimum)
3: Sabit hiz
(maks.)
4: ariza

BITO: Gl
limitinin girilip
girilmeyecegi
Degerleme
Ekipmanin caligma modu (1~evet;
18 device_status d P cals 0x0608 0~hayir)
urumu BIT1:

gece
moduna girilip
girilmeyecegi
(1~evet;
0~hayir)

22 mA maks.
1mA, 186,18
sayim degerine
denk gelir.
Maksimum
4095 sayim

19 Sense_mA_1 4-20 mA elektriksel - 0x0609

5 www.etna.com.tr



Kayitlarin

Adres Kayit Adi Aciklama Deger Araligi Uluslararasi Adresi
(Onaltilik)
22 mA maks.
4-20 mA elektriksel ;amlﬁ;’ Jigégr?ne
110 Sense_mA 2 Akislarin - 0x060a Yy 9
A . denk gelir.
orneklenmesi Makesi
aksimum
4095 sayim
19 fault_flag sorun sinyali 0x060B Bkz.5.5.3
16384,
110 flow_rt_flt Ekran-Akis 0x060C 50 m3'U
belirtir
111 head_rt_flt Ekran-Kaldirma 0x060D 16384, ?5 Uy
demektir
Maksimum 4095.
vsp Analog giris voltaji 0x060E 1249V
icin 4095
Ener. 1,0,001
112 - Toplam gli¢ dusuk 0x060F kWsa'y
consumption >
belirtir
[ 1,0,001
113 consurTTptiom Toplam glic yuksek 0x0610 kW;a_yl
belirtir
Toolam calism i sn cinsinden
14 Running_hours oplam calisma saa 0x0611 dusuk degerler
dustk degerler .
16 bit
Topkm sy
115 Running_hours1 dod . - 0x0612 16 tam,
egerler (yani yerel birim sn
maksimum)
Giris GC yuvasi .
. ! 1:ylksek
Input_io tespit etme 0x0614 0:)(;!Lijj§(jk
varsayimi
Gergek calisma 0
16 limit_power_run Dercex calls 0x0615 260,94 W1
limiti deger noktasi L
belirtir
Doénus hizinin Varsayilan
117 default_rpm_limit vars%yllan limit 0x0616 deger: 10764
araligi
i~ Akisin varsayilan Varsayilan
118 default_flow_limit limit aralig 0x0617 deger: 8448
. Basincin varsayilan Varsayilan
119 default_head_limit limit arahig 0x0618 deger: 3074
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Kayitlarin

Kayit Adi Aciklama Deger Araligi  Uluslararasi Adresi
(Onaltilik)

Gergek
zamanli zaman
120 Rtc RTC Saati 0x0619 damgalari
64-bit orta-
distk 16-bit

Gergek

zamanli zaman
121 Rtc1 RTC Saati 0x061A damgalari,
dustk 64-bit
olarak 17-32 bit

Gergek

zamanli zaman
122 Rtc2 RTC Saati 0x061B damgalari,
distk 64-bit
olarak 33-48 bit

Gergek
zamanli zaman
damgalari,
duslk-ytksek
64-bit olarak
16-bit

123 Rtc3 RTC Saati 0x061C

1.5.2 Tutma Kayitlarn - Oku/Yaz (Listelenmiyorsa Kullanmayin)

Kayitlarin
Adres Kayit Adi Aciklama Deger Araligi  Uluslararasi Adresi
(Onaltilik)
HO set_speed_i Hiz ayarlama 1200~4200 0x061E -
0: durus
1: ga||§|yor
H1 | run Giic 0~3 0x061F 2 Gl iz
(minimum)
3: sabit hiz
(maksimum)
H2 slave_address yardlma tnite 1~247 0x0620 Varsayilan 1
adresi
H3 set_flow Debiyi ayarlama - 0x0621 ;83r§fu belirtir
Ha set_head Basma yuksekligini ) 0x0622 16384, _
ayarlama 15 m demektir
Hata isaretcilerini 0: varsavilan
H5 fault_clear temizleme bir dip 0~1 0x0623 1: B Y
: Bosluk
not yazin
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Kayitlarin

Adres Kayit Adi Aciklama Deger Araligi Uluslararasi Adresi
(Onaltilik)
0: Uyumlu
1: Debiye
uyumlu
2: Oransal basing
Hé6 mode_config calisma modu 0~7 0x0624 3: Sabit basing
4: Sabit hiz
5: Sabit sicaklik
6: Sicaklik farki
7: Sabit akim
BITO:
Gece modu
Ekipman Elnrte
H8 device_config Y pl d 1to 8 0x0626 Uzaktan kontrol
apilandirmasi BIT2:
Dahili gtig
kontrolu
Basinci belirleme 16384
H9 set_pro_pressure (oransal basincta) 2~12 0x0627 15 m demektir
glic degeri
set const Sabit sicakhk 16384,
H10 temperature ayarlama - 0x0628 200 derece
P sicaklik degeri demektir
H11 set_diff_ Sicaklik farki zaman ) 0x0629 ;88%4elrece
temperature ayari sicaklk degeri demektir
0: Normal
Varsayilan ayarlari Bl
H12 default_set >ay y 0~0xAAAA 0x062A Varsayilan
geri yikle .
ayarlar geri
yukle
to. adant uyumlu en ytksek 16384,
H13 EXT0LTOETPC Dusiik basma 1638~16384 0x062B 15m
min_head . soe .
ylksekligi degeri demektir
0: 9600
Modbus iletisimi icin Qe
H14 | set_ulBaudRate baud g TS 0~2 0x062C 2: 115200
Varsayilan:
115200
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LEVWETT
Adres Kayit Adi Aciklama Deger Araligi  Uluslararasi Adresi
(Onaltilik)
Gun iginde
_ ; gece modunun
H15 night_time_start_ Gece modu 0-1440 0x062D basladigi dakika
time baslangig saati sayisi - Or.
01:00
60'ta baslar
Gun iginde
_ ; gece modunun
H16 mgdht_'tlme_ Gece modu 0-1440 0x062E bittigi dakika
end_time bitis saati sayisi - r. 02:00
Bitis
durumunda 120
1: Kapanma
role dijital 0: Baglanti
Ll DIE: disa aktarmalar o Bl kesildi

1.5.3 Detayh Aciklamasi
Bazi kayitlarinislevleri, Griintin yazilim glincellemeleri nedeniyle degisebilir. Kullanimda
sorun yasarsaniz lUtfen fabrika destegi ile iletisime gegin.

control_version

Adres 0x0600

Birim Yok

Degisken Tirii Oku

Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

15 14 13 12 |11 10| 9 8 7 6 5 4 | 3 2 1 0

H H H H HIH|H| H| M| M|M|M|M|L L L

Aciklama: Yiksek 8 basamakli H, Major'a belirtir; orta 5 basamakli M, Minér'a belirtir;
distk 3 basamakli L, Revizyon'u belirtir.

now_speed_i

Adres 0x0601

Birim DEV/DAK

Degisken Tiirii Oku

Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin gercek zamanl hizi.
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igbt_vth

Adres 0x0602

Birim €

Degisken Tiird Oku

Aralik Min: 0 Maks: 110 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin glic modulli IGBT'sinin icinde tespit edilen sicaklik degeri.

Input Frequence

Adres 0x0603

Birim Hz

Degisken Tiirii Oku

Aralik Min. Maks. Varsayilan.
Aciklama: Su pompasinin gercek zamanli AC girisinin frekansi.
(Caligma frekansi 40-70 Hz)
igbt_vth

Adres 0x0602

Birim €

Degisken Tiirii Oku

Aralik Min: 0 Maks: 110 Varsayilan.
Aciklama: Su pompasinin gercek zamanl AC girisinin RMS gerilimi.
Input Voltage

Adres 0x0604

Birim \

Degisken Tiiri Oku

Aralik Min. Maks. Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin gercek zamanli AC girisinin RMS gerilimi.

10




flt_input_power
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Adres 0x0605

Birim W

Degisken Tiird Oku

Aralik Min. Maks. Varsayilan.
Aciklama: Su pompasinin gergcek zamanli giris glict.
Run Status

Adres 0x0607

Birim Yok

Degisken Tiirii Oku

Aralik Min: O Maks: 4 Varsayilan.
Aciklama: Su pompasinin ¢calisma durumu.
0: Durdur
1: Normal
2: Const_Speed (Sabit Hiz) modunda Max_Speed (Maks. Hiz)
3: Const_Speed (Sabit Hiz) modunda Min_Speed (Min. Hiz)
4: Ariza
Device Status

Adres 0x0608

Birim Yok

Degisken Tiirii Oku

Aralik Min: 0 Maks: 2 Varsayilan.
Aciklama: Bite gore ayristirma.

1514 13|12 |11|109|8|7|6|5]|4 21110
N | N| N|NJ[N|N|[N[N|N|N|N|N N |Bit1|Bit0

Bit0: Gl sinirn durumunda girilip girilmeyecegi
(pompa dahili maksimum gig ile sinirlanir)
Bit1: Gece moduna girilip girilmeyecegi

11
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Sense MA 1

Adres 0x0609

Birim mA

Degisken Tiird Oku

Aralik Min: 0 Maks: 4095 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasini harici terminali T1'de algilanan deger.

1 mA, 186,18%e karsilik gelir. Deger/4096*22 mA= Nihai giris degeri.

Sense MA 2
Adres 0x060A
Birim mA
Degisken Tiird Oku
Aralik Min: 0 Maks: 4095 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasini harici terminali T2'de 6lctlen deger. 1 mA, 186,18'e karsilik gelir.
Hesaplama Formiilii= Deger/4096*22 mA

Fault Flag
Adres 0x060B
Birim Yok
Degisken Tiiri Oku
Aralik Min: O Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Bite gore ayristirma, farkli arizalarin anlamini belirtir..
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1514 13|12 |11|109|8|7|6|5|4|3[2|1]0
Bit15 | Bit14 | Bit13 | Bit12 Bit11Bit10| Bit9 | Bit8 | Bit7 | Bité | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 | Bit0
Bit0: Dahili strlict asirn akimi Bit7: Pompa bloke oldu
Bit1: Rezerv Bit8: Pompa fazdan ¢ikti
Bit2: Dahili veriyolu asiri voltaj arizasi Bit9: Rezerv Bit10:Rezerv
Bit3: Dahili veriyolu distk Bit11: Giris frekansi arizasi
voltaj arizasi Bit12: Dahili hafiza hatasi
Bit4: Motor kontrolden ¢ikma arizasi - Bit13: Dahili iletisim hatasi
durma Bit5:Su azhgi arizasi Bit14: Giris AC dusuk voltaj
Bit6: Dahili IGBT sicakligi cok yiksek Bit15: Giris AC yUksek voltaji
igbt_vth
Adres 0x0602
Birim °C
Degisken Tiirii Oku
Aralik Min: 0 Maks: 110 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin gli¢ moduli IGBT'sinin icinde tespit edilen sicaklik degeri.

Flow Rt Flt
Adres 0x060C
Birim m3/sa
Degisken Tiirii Oku
Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.
Aciklama: Su pompasinin gercek zamanli debi degeri.
Hesaplama Formiilii= Deger/16384*50 m3/sa
Head Rt Flt
Adres 0x060D
Birim m
Degisken Tiiri Oku
Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin gercek zamanli basma yuksekligi degeri.
Hesaplama Formiilii= Deger/16384*15 m

13
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Vsp

Adres 0x060E

Birim Vv

Degisken Tiird Oku

Aralik Min: 0 Maks: 4095 Varsayilan.
Aciklama: Su pompasinin gercek zamanli vsp voltaji.
Hesaplama Formiilii= Deger/4096*12,49 V
Energy Consumption

Adres 0x060F

Birim kWsa

Degisken Tiirii Oku

Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin gercek zamanli enerji tiketiminin Energy_consumption1 ile
eklenerek hesaplanmasi gerekir ve gti¢ kaybi oldugunda otomatik olarak kaydedilir.
Hesaplama Formiilii= (Energy_consumption + Energy_consumption1 * 65536)*0,001 kWsa

Energy Consumption1
Adres 0x0610
Birim kWsa
Degisken Tiird Oku
Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin gercek zamanli enerji tiiketiminin Energy_consumption ile

eklenerek hesaplanmasi gerekir, bu da gu¢ kesildiginde oldugunda otomatik olarak
kaydedilir.

Hesaplama Formiilii= (Energy_consumption + Energy_consumption1 * 65536)*0,001 kWsa

14
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Adres 0x0611

Birim sn

Degisken Tiird Oku

Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin toplam calisma saati, ariza ve kapanma modlari disinda
toplam calisma saatini ve Running_hours1 Ekleme hesabiyla toplam calisma saatini
kaydeder, glg kesildiginde kayda alir.

Hesaplama Formiilii= (Running_hours + Running_hours1 * 65536) sn

Running Hours1

Adres 0x0612

Birim sn

Degisken Tiirii Oku

Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin toplam calisma saati, ariza ve kapanma modlari disinda
toplam calisma saatini ve Running_hours1 Ekleme hesabiyla toplam calisma saatini
kaydeder, gl¢ kesildiginde kayda alir.

Hesaplama Formiilii= (Running_hours + Running_hours1 * 65536) s

Input lo

Adres 0x0614

Birim Yok

Degisken Tiiri Oku

Aralik Min: O Maks: 1 Varsayilan.

Aciklama: Kablo terminalinde Din.

0: Giris duslk seviye

1: Giris ylksek seviye

15
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Limit Power Run

Adres 0x0615

Birim W

Degisken Tiird Oku

Aralik Min: 0 Maks: 110 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin gercek zamanli limitlendirilmis glic degeri.
Hesaplama Formiilii= Value/2048*260.94 W

Default Rpm Limit

Adres 0x0616

Birim DEV/DAK

Degisken Tiirii Oku

Aralik Min. Maks. Varsayilan.

15 14 13 12 |11 (10| 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

H H H H H H H H L L L L L L L L

Aciklama: Su pompasinin maksimum ve minimum hizinin degeri.
Hesaplama Formiilii=

Minimum hiz=L* 100 Dev/Dak

Maksimum hiz = H* 100 Dev/Dak

Default Flow Limit

Adres 0x0617

Birim m3/s

Degisken Tiirii Oku

Aralik Min. Maks. Varsayilan.

15 14 13 12 111110 9 8 7 6 5 4 S 2 1 0

H H H H H|H|H]|H L L L L L L L L

Aciklama: Su pompasinin ayarlanan debisinin minimum ve maksimum degerleri
Hesaplama Formiilii=

Minimum debi =L m3/sa
Maksimum debi=H m3/sa

16
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Default Head Limit

Adres 0x0618

Birim m

Degisken Tiird Oku

Aralik Min. Maks. Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin ayarlanan basma yuksekliginin minimum
ve maksimum degerleri.
Hesaplama Formiilii=

Oransal basing icin maksimum basma yuksekligi ayari = Am
Oransal basing icin maksimum basma yuksekligi ayari = Bm
Sabit basing icin maksimum basma yiksekligi ayari = Cm
Sabit basing icin minimum basma yiksekligi ayari = Dm
Rtc
Adres 0x0619
Birim sn
Degisken Tiiri Oku
Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin dahili RTC saati, hesaplamalari eklemek igin gereklidir, RTC
tazelemesi yalnizca sn ile yapilmaz.

Hesaplama Formiilii= Rtc + Rtc1 * 65536 + Rtc2 *65536 + Rtc3 *65536 sn

Rtc1
Adres 0x061A
Birim sn
Degisken Tiirii Oku
Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin dahili RTC saati, hesaplamalari eklemek icin gereklidir, RTC
tazelemesi yalnizca sn ile yapilmaz..

Hesaplama Formiilii= Rtc + Rtc1 * 65536 + Rtc2 *65536 + Rtc3 *65536 sn

17 www.etna.com.tr



Rtc2

Adres 0x061B

Birim €

Degisken Tiirt Oku

Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin dahili RTC saati, hesaplamalari eklemek igin gereklidir, RTC
tazelemesi yalnizca sn ile yapilmaz..

Hesaplama Formiilii= Rtc + Rtc1 * 65536 + Rtc2 *65536 + Rtc3 *65536 sn

Rtc3
Adres 0x061C
Birim €
Degisken Tiiru Oku
Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin dahili RTC saati, hesaplamalari eklemek igin gereklidir, RTC

tazelemesi yalnizca sn ile yapilmaz.
Hesaplama Formiilii= Rtc + Rtc1 * 65536 + Rtc2 *65536 + Rtc3 *65536 sn

set_speed_i

Adres 0x061E

Birim DEV/DAK

Degisken Tiiri Oku Yaz

Aralik Min: O Maks: 65535 Varsayilan:1200

Aciklama: Sabit hiz modunda DEV/DAK cinsinden ayarlanan hiz degeri.
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Run
Adres 0x061F
Birim Yok
Degisken Tiirt Oku Yaz
Aralik Min: 0 Maks: 3 Varsayilan:1
Aciklama: Su pompasini agma/kapama komutu.
0: Durdur
1: Normal
2: Const_Speed (Sabit Hiz) modunda Max_Speed (Maks. Hiz)
3: Const_Speed (Sabit Hiz) modunda Min_Speed (Min. Hiz)
Slave Address
Adres 0x0620
Birim Yok
Degisken Tiird Oku Yaz
Aralik Min: 0 Maks: 247 Varsayilan:1

Aciklama: Modbus yardimci Unite olarak su pompasinin adresi. Adresi degisikligi
tekrar gli¢ verildiginde gecerli olur.

Set Flow

Adres 0x0621

Birim m3/s

Degisken Tiirii Oku Yaz

o *

Min:0,25 * nominal | Maks:0,95 * nominal Varsgyllan.O,SS

Aralik . . : . nominal maksimum
maksimum debi maksimum debi debi

Aciklama: Pompa debisinin uyarlanmasi igin varsayilan limitlendirilmis debi degeri,
varsayilan maksimum debinin %55idir.
Hesaplama Formiilii= Deger / 16384 *50 m3 /sa
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Set Head

Adres 0x0622
Birim m
Degisken Tiiru Oku Yaz
N H . *
Mln.Nomlnql kaynak Maks: Nominal Varsqyllan.0,55
Aralik araligimin minimum b - Lo Nominal Basma
. asma ylksekligi 9
ayar degeri Aralig

Aciklama: Pompanin sabit basma ylksekligi icin ayarlanan basma yuksekligi degeri,

varsayilan maksimum basma yiksekliginin %55'idir.
Hesaplama Formiilii= Deger/16384*15 m

Fault Clear
Adres 0x0623
Birim Yok
Degisken Tiiru Oku Yaz
Aralik Min: 0 Maks: 7 Varsayilan.

Aciklama: 1 yazildiginda mevcut pompanin tim arizalarini temizlemeye calisir.
Temizlendikten sonra arizalar artik mevcut degilse pompa otomatik olarak 0’a doner.
Ariza artik mevcut degilse pompa ariza durumundan onceki calisma durumunda
otomatik olarak dénecektir. Ariza halen mevcutsa pompayine mevcutarizayi gorintiler.

Mode Config
Adres 0x0624
Birim Yok
Degisken Tiiri Oku Yaz
Aralik Min: O Maks: 7 Varsayilan.

Aciklama: Su pompasinin ¢alisma modu.

0:Uyumlu 4: Sabit hiz
1: Debi uyumlu 5: Rezerv
2: Oransal basing 6: Rezerv
3: Sabit basing 7: Rezerv
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Device Config

Adres 0x0626

Birim Yok

Degisken Tiirt Oku Yaz

Aralik Min: 0 Maks: 1 Varsayilan:0

Aciklama: Bit araciligiyla kontrol, bit 1 ise bu islev etkindir.
Bit0: Gece modu

Bit1: Rezerv 0 olmalidir.

Bit2: Rezerv 0 olmalidir.

Bit3: Rezerv 0 olmalidir.

Bit4: Harici GC Kontrol cihazi baslat/durdur

Bit5: Cikis rolesi cihazin ariza durumunu temsil eder.

Set Pro Pressure

Adres 0x0627
Birim m
Degisken Tiirii Oku Yaz
. *
. Max:Nominal Varsgyllan.O,SS
Aralik Min: O . Nominal Basma
Maksimum Kaldirma .. .
Yiksekligi

Aciklama: Pompanin oransal basing modu icin maksimum basin¢ degeri, varsayilan
maksimum basma ylksekliginin %55’idir.
Hesaplama Formiilii= Deger/16384*15 m

Default Set
Adres 0x062A
Birim Yok
Degisken Tiiri Oku Yaz
Aralik Min: O Maks:0xAAAA Varsayilan:0

Aciklama: Pompanin varsayilan fabrika yapilandirmasina dénmek icin OXAAAA yazin.

OxAAAA yazdiktan sonra pompa ilgili islemi yaptiktan sonra bu kayit otomatik olarak
0’a donddrilecektir.
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Auto Adapt Min Head

Adres 0x062B
Birim m
Degisken Tiiru Oku Yaz
- Maks: Nominal .
Aralik Min: 1638 - Varsayilan:1638

Aciklama: Pompa uyumlu modu igin minimum basma yuksekligi degeri, varsayilan 1,5
m basma yuksekligidir.
Hesaplama Formiilii= Deger/16384*15 m

Setflow
Adres 0x0621
Birim m?3/s
Degisken Tiirii Oku Yaz
Aralik Min: 0 Maks: 65535 Varsayilan.

Aciklama: Pompa debisinin uyarlanmasi icin varsayilan limitlendirilmis debi degeri,
varsayilan maksimum debinin %55idir.
Hesaplama Formiilii= Deger / 16384 *50 m3 /sa

Set UlBaudRate
Adres 0x062C
Birim Yok
Degisken Tiirii Oku Yaz
Aralik Min: O Maks: 2 Varsayilan:2

Aciklama: Su pompasi calisirken RS485'in varsayilan iletisim hizi. Diger yapilandirmalar
esleme yok, 1 bit durdurma bitidir.

0: 9600

1: 19200

2: 115200
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Night Time Start Time
Adres 0x062D
Birim dk
Degisken Tiird Oku Yaz
Aralik Min: 0 Maks: 1440

Varsayilan:1380

Aciklama: Su pompasinin gece modunu acgacagi saat, varsayilan 23*60tir, bu da
saat 23'te gece moduna girecegi anlamina gelir. Bu islev yalnizca device_config’'de
bit0 gece modu islevini acarsaniz calisacaktir. Gece modunda maksimum gli¢ 50 W'a

dusaralar.

Hesaplama Formiilii= Deger/60

Night Time End Time
Adres 0x062E
Birim Dk
Degisken Tiirii Oku Yaz
Aralik Min: 0 Maks: 1440

Varsayilan:420

Aciklama: Su pompasinin gece modunu agacagi saat, varsayilan 7*60'tir, bu da saat
7'te gece modundan ¢ikacagi anlamina gelir. Bu islev yalnizca device_config'de bit0
gece modu islevi acilmissa etkinlesecektir. Gece modunda maksimum gii¢ 50 W'a

duslraldr.

Hesaplama Formiilii= Deger/60
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Dout

Adres 0x0633

Birim Yok

Degisken Tiiru Oku Yaz

Aralik Min: 0 Maks: 1 Varsayilan:0

Aciklama: Su pompasinin giris/cikis terminallerindeki YO ve COM arasindaki rolenin
islevi. 1 yazildiginda kapanir ve 0 yazildiginda baglantisi kesilir.

2. Arayiiz aciklamasi

YO COM T1 T2 VSP -10V GND B A DN1

(1) YO,COM. Dahili devre asagida

YO B
gosterilmistir.Role acik/kapalisinyali
saglar. Varsayilan o6l¢iim, cihaz T
arizasinitespiteder(buislevindevre P R4
disi  birakilip  birakilmayacagini . g_:::?m
device_config'deki bit5 ile kontrol i 5 CoMI

Nt SJ-S-112DM
edebilirsiniz). Normal durumda

role kapalidir. Ariza durumunda
role acilir.

Not: Harici gl¢ kaynagi gereklidir.
60 Vdc'den az voltaj kullaniimasi
ve surekli calisma akiminin 100 .cz4121<<
mA'den dislk olmasi énerilir. Ql \&

[

I
ZDL 114148

RS Dout

%K3/0603
10K/0603

ISOGND
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(2) T1, T2 sicaklik sensori arayizleridir ve aktif olarak 4-20 mA besleyebilen sicaklik
sensorlerinin kullanilmasini gerektirir. Asagidakiler T1 dahili devresidir (4~20mA_T1
harici araylzdir, T1 dahili ADC araytzudur).

R37

4~20mA T1 u , SN 1
| M
77 1208

R IK/1208 .o

300R/1 105/6.3V/0603
D29
LBATS4SLT1 ISOGND

ISOGND +33VD

ISOGND

(3) VSP harici PWM sinyallerini veya 0 ila 10 V analog sinyalleri alabilir. Temel olarak
harici 0-10 V ¢ikisli basing sensorleri icin kullanilir.

LN

+3.3VD
' LIN4148WTI1G
D26 VSP
TP3 .
VSPI R66 R67 J - R36 VSP V13
ek s =
I8 =8 39K/0603  12K/0603 | 7ps  HK7/1206 .
T 5o o) 61 LBZT52B18T1G N
V/0603 20K/060 o
’ ’ a 105/25V/1206 @
g ISOGND 8B
ISOGND 2

(4) 10V araylzi, 50 mA'dan fazla olmayacak cikis tasima akimi ile harici 10 V beslemesi
yapabilir.

(5) GND haricireferanstopraklamadir.(10Vveya RS485 kullanirken referanstopraklama.)
(6) B: RS485'in negatif terminali.

(7) A: RS485'in pozitif ucu.

(8) DIN1. dahili devre semasi. Kaldirma direnci 470k. harici kontrol cihazi ile baglama/
durma islevi device_config'in bitd'd 1'e ayarlanarak acilabilir (varsayilan olarak acik
degildir). Dahili kaldirma, harici cihaz bagli olmadiginda calisacaktir, bu sebeple
varsayilan olarak harici GC kontrol islevi acildiginda pompa calisir durumda olacaktir,
DIN1 GND'ye ¢ekildiginde ¢alismayi durdurmasi gereklidir.

Not: ISOGND'ye referans verilmis bir acik/kapali sinyali ile harici olarak kontrol
edilebilir. Yuva tarafindan saglanan 10 V'u veya ISOGND'ye referans verilen harici bir
24V guc kaynagini kullanmak da mimkinddr.

D13

LIN4148WTIG S LBAT54CLTIG

D14 g g
[].,. 2
N
s
20K/1206
DINI — - = D1
5=k | M )
R49 |
1K/0603
2 LIN414sWTiG | 10525V/1206 2K/0603
.
ISOGND
ISOGND ISOGND
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